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(S) Mit geringem Drehmoment losbare Sperrmutter 

® Mutter, gekennzeichnet durch: 

ein erstes Element (30), welches ein erstes Sonnenrad 
(33) bifdet, mit einer ersten Anzahl von Zahnen, die einen 
Zylinder (32) umgeben, welcher eine mit einem Innenge- 
winde versehene Bohrung (321) aufweist, wahrend das 
erste Sonnenrad (33) einen Nominaldurchmesser besitzt, 
ein zweites Element (20), welches ein zweites Sonnenrad 
(23) bildet, mit einer zweiten Anzahl von Zahnen, die eine 
zweite Bohrung (221) umgeben, welche drehbar den Zy- 
linder (32) des ersten Elementes (30) umgibt, wobei das 
zweite Sonnenrad (23) dem ersten Sonnenrad (33) gegen- 
uberliegt und das zweite Sonnenrad (23) einen Nominal- 
durchmesser besitzt, der dem Nominaldurchmesser des 
ersten Sonnenrades (33) entspricht, 
einen Steuerring (10), der drehbar das erste und das zwei- 
te Sonnenrad (33, 23) umgibt und drehbar mindestens ein 
Planetenrad (14) halt, dessen Zahne in die Zahne des er- 
sten und des zweiten Sonnenrades (33, 23) eingreifen und 
■ eine Ratscheneinrichtung (17), die in die Zahne des Plane- 
tenrades (14) eingreift, welche ein Drehen des Planetenra- 
' des (14) in eine vorbestimmte erste Richtung gestattet 
und eine Drehung des Planetenrades (14) in die entgegen- 
gesetzte Richtung verhindert. 
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Mit aerinaem Drehmoment losb are Sperrmutter 



20 0EB1ET PER ERFINDUNQ 

[0001L Die vorliegende Erfindung bezieht sich allgemein auf eine Mutter und im 
besonderen auf eine Sperrmutter, die mit geringem Drehmoment Idsbar ist. 

25 HINTERQRUNP PER ERFINDUNQ 

[0002] Muttern und insbesondere Sperrmuttern werden in groBem Umfang in der 
mechanischen Industrie eingesetzt, urn Teile einer Maschine sicher zu halten, wie 
etwa eine Schleifscheibe einer Schleifmaschine sowie ein Sageblatt einer Kreis- 

30 sage. Eine Schleifscheibe oder das Sageblatt werden normalerweise uber eine 
Mutter gehalten, die in eine Gewindeachse eingreift. Wenn sich die Achse dreht, 
treibt sie die Schleifscheibe oder das Sageblatt an, so dad sich diese hiermit ein- 
heitlich drehen. Urn einen sicheren Betrieb zu gewShrleisten, werden ublicherwei- 
se Handwerkzeuge eingesetzt, urn die Mutter sicher anzuziehen, so dali die 

35 Schleifscheibe oder das Sageblatt fest an der Achse gehalten werden. Ein solcher 
Vorgang ist sehr zeitraubend und arbeitsaufwendig. Aufierdem ist es moglich, dali 
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die Mutter durch eine unaufmerksame Bedienungsperson zufallig nicht fest genug 
angezogen wird. Damit besteht das Risiko eines Schadens sowohl fur die Bedie- 
nungsperson als auch andere Gegenstande, die durch eine "fliegende" Schleif- 
scheibe oder ein Sageblatt, welches unerwartet die Achse der Maschine verlaBt, 
5 verursacht werden konnen. Andererseits ist eine zu fest angezogene Mutter nur 
schwer I6sbar und es ist erneut ein Handwerkzeug erforderlich, urn das hohe L6- 
sedrehmoment zu Oberwinden. 

[0003] Hier will die Erfindung Abhilfe schaffen. Es liegt dementsprechend der Er- 
10 findung die Aufgabe zugrunde eine Sperrmutter bereitzustellen, die unter Vermei- 
dung der aufgezeigten Nachteiie eine Schleifscheibe oder ein Sageblatt sicher zu 
halten vermag, wShrend andererseits ein LOsen der Sperrmutter ohne die Ober- 
windung eines hohen Drehmomentes I6sbar sein soil. 

15 ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG 

[0004] Gelost wird diese Aufgabe gemaft der Erfindung durch die im Kennzeichen 
des Hauptanspruches angegebenen Merkmale, wobei hinsichtlich bevorzugter 
Ausgestaltungen der Erfindung auf die Merkmale der Unteranspruche verwiesen 
20 wird. 

[0005] GemSB der Erfindung wird eine Sperrmutter bereitgestellt, die eine Schleif- 
scheibe oder ein Sageblatt sicher zu halten vermag, wahrend sie andererseits mit 
geringem Drehmoment I6sbar ist 

25 

[0006] Entsprechend einer bevorzugten AusfQhrungsform besitzt die erfindungs- 
gemSlie Sperrmutter einen Basisteil, der eine mit einem Innengewinde versehene 
Bohrung tragt sowie ein erstes Sonnenrad. Eine Kappe bildet ein zweites Sonnen- 
rad, dessen Zahnzahl sich von derjenigen des ersten Sonnenrades unterscheidet. 
30 Die Kappe wird drehbar an der Basis gehalten, wobei sich das erste und das 
zweite Sonnenrad einander gegenuberliegen und koaxial zueinander angeordnet 
sind. Ein Steuerring tragt Planetenrader, die sowohl mit dem ersten als auch mit 
dem zweiten Sonnenrad in Eingriff stehen. Die Sperrmutter sichert ein drehbares 
Element einer Rotationsmaschine auf einer mit einem Gewinde versehenen Trei- 



bachse. Die Mutter wird zunachst lose auf der Achse angezogen manuell, indem 
man den Steuerring dreht. Die Kappe besitzt eine HochreibungsoberflSche, die an 
dem drehbaren Element angreift. Wenn sich die Achse zu drehen beginnt, tritt ei- 
ne Relativbewegung ein zwischen dem drehbaren Element und der Achse, wo- 

5 durch die Kappe gedreht wird, in Bezug auf die Basis. Die Rotation der Kappe wird 
auf die Basis durch die PlanetenrSder Qbertragen, urn die Mutter fest zu sichern 
und vollstandig anzuziehen. Urn die Sperrmutter zu losen, wird der Steuerring ma- 
nuell gedreht, so daR die Basis eine Drehung hiermit ausfuhrt in einer Geschwin- 
digkeit, die reduziert ist aufgrund des Unterschiedes der Zahnzahl zwischen der 

10 Kappe und der Basis. Ein geringes Drehmoment wird auf den Steuerring Qbertra- 
gen, welches dann umgesetzt wird in ein groftes Drehmoment, welches auf die 
Basis Qbertragen wird, urn die Sperrmutter leicht zu losen. 



KURZE BESCHREIBUNG DERZEICHNUNGEN 

15 

[0007] Weitere Einzelheiten, Vorteile und erfindungswesentliche Merkmale erge- 
ben sich aus der nachfolgenden Beschreibung einer bevorzugten Ausfuhrungs- 
form der Erfindung unter Bezugnahme auf die beigefugten Zeichnungen. Dabei 
zeigen im einzelnen: 

20 

[0008] Fig. 1 eine Explosionsdarstellung einer Sperrmutter gemSli einer 
bevorzugten AusfQhrungsform der vorliegenden Erfindung, 



[0009] Fig. 2A die Draufsicht auf eine Kappe der Sperrmutter gemali der 

25 vorliegenden Erfindung; 

[0010] Fig. 2B einen Querschnitt entlang der Schnittlinie 2B-2B der Fig. 2A; 

[001 1] Fig. 3A die Draufsicht auf die Basis der Sperrmutter gemafc der 

30 vorliegenden Erfindung; 



[0012] Fig. 3B 



einen Querschnitt entlang der Strichlinie 3B-3B der Fig. 3A; 



[0013] Fig. 4 



eine Querschnittsdarstellung unter Wiedergabe einer 
Schleifscheibe, die durch die erfindungsgemalJe Sperrmutter 
gehalten ist; 



[0014] Fig. 5 die Draufsicht auf die Mutter, wobei die Kappe entfernt ist 
unter Wiedergabe des anfSnglichen Anziehvorganges der 
Sperrmutter; 

[0015] Fig. 6 die Draufsicht auf die Mutter, wobei die Kappe abgenommen 
ist unter Wiedergabe des weiteren Anziehvorganges der Mut- 
ter, wenn die Mutter weiter durch die Drehung der Kappe an- 
gezogen wird; 



[0016] Fig. 6A eine vergrolJerte Darstellung des eingekreisten Teils 6A der 
Fig. 6; 



[0017] Fig. 6B eine vergrolierte Darstellung des eingekreisten Teils 6B der 
Fig. 6; 

[0018] Fig. 7 die Draufsicht auf die Mutter, wobei die Kappe abgenommen 
ist unter Wiedergabe des L6sevorganges der Mutter; 

[0019] Fig. 7A eine vergrflRerte Darstellung des eingekreisten Teils 7A der 
Fig. 7, und 



[0020] Fig. 7B eine vergrOBerte Darstellung des eingekreisten Teils 7B der 
Fig. 7. 



DETAILLIERTE BESCHREIBUN G DER ERFINDUNG 



[0021] Unter Bezugnahme auf die Zeichnungen und insbesondere auf Fig. 1 um- 
fafit die Sperrmutter mit dem erfindungsgemafien Aufbau eine Basis 30 sowie ei- 
ne Kappe 20, die einander gegenuberliegen und einen Steuerring 10, der beweg- 
bar zwischen der Basis 30 und der Kappe 20 angeordnet ist. 
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[0022] Unter besonderer Bezugnahme auf die Fig. 3A und 3B besitzt die Basis 30 
die Form einer Scheibe 31 mit einem mittleren Zylinder 32, der eine Gewindeboh- 
rung 321 aufweist, urn im Gewindeeingriff mit einer Gewindeachse 52 beispiels- 
5 weise eine Schieifscheibe 50 zu treten (Fig. 4). Ein erstes Sonnenrad 33 mit einer 
ersten Anzahl von ZShnen ist auf der Scheibe 31 urn den Zylinder 32 herum an- 
geordnet. Eine Umfangsnut 322 ist in dem Zylinder 32 definiert an Oder in etwa am 
freien Ende des Zylinders 32. 

10 [0023] Unter weiterer Bezugnahme auf die Fig. 2A und 2B besitzt die Kappe 20 
die Form einer Scheibe 21 mit einer mittleren Bohrung 221, die drehbar den Zylin- 
der 32 der Basis 30 Obergreift. Die Scheibe 21 besitzt eine obere Flache 21 1 , 
welche einen hohen Reibungskoeffizienten aufweist. Eine konzentrische Nabe 22 
wird auf dergegenOberiiegenden unteren Flache der Scheibe 21 gebildet, die der 

15 Basis 30 zugewandt ist. Ein zweites Sonnenrad 23 besitzt einen Nominaldurch- 
messer, der dem ersten Sonnenrad 33 entspricht und umgreift die Nabe 22 und 
liegt somit dem ersten Sonnenrad 33 gegenuber. Damit sind das erste und das 
zweite Sonnenrad 33, 23 im wesentlichen koaxial zueinander angeordnet. Das 
zweite Sonnenrad 23 besitzt eine zweite Anzahl von Zahnen, die geringer ist als 

20 die Zahl der Zahne des ersten Sonnenrades 33. Beispielsweise besitzt das erste 
Sonnenrad 30 zweiundreiBig (32) Zahne, wShrend das zweite Sonnenrad 23 drei- 
Gig (30) Zahne aufweist. Die Mittelbohrung 22 durchgreift das zweite Sonnenrad 
23. Der Zylinder 32 ist groBenmaBig so bemessen, daft sein freies Ende und die 
Nut 322 sich uber die Kappe 20 hinaus erstrecken. Ein C-Ring 34 greift in die Nut 

25 322 ein, urn die Kappe 20 an der Basis 30 zu halten. 

[0024] Der Steuerring 10 besitzt einen inneren umlaufenden Flansch 11, der 
drehbar angeordnet ist zwischen den Scheiben 31 , 21 , der Basis 30 und der Kap- 
pe 20 sowie eine SuBere umlaufende Wandung 12, die den inneren Flansch 1 1 
30 umgibt und sich Ober die obere und die untere Flache des inneren Flansches 1 1 
hinaus erstreckt, um den Steuerring 10 zwischen der Basis 30 und der Kappe 20 
zu halten. Die auBere Wandung 12 definiert eine Mehrzahl von Hohlkehlen (ohne 
Bezugsziffer), die im Abstand voneinander entlang der auBeren Wandung 12 an- 
geordnet sind, um die Griffigkeit zu erhShen. Die obere Flache des inneren Flan- 
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sches 11 besitzt eine Mehrzahl kreisfdrmiger Ausnehmungen 13, die jeweils dreh- 
bar ein Planetenrad 14 aufnehmen und halten, dessen Zahne sowohl in das erste 
als auch das zweite Sonnenrad 33, 23 eingreifen. Jedes Planetenrad 14 ist asso- 
ziiert mit einem auslenkbaren Haltehebel 17, der an der oberen Flache des Innen- 
5 flansches 1 1 gehalten ist und einen entfernten Abschnitt 171 tragt, der mit dem 
Planetenrad 14 in Eingriff steht. Diesbezuglich ist das Planetenrad 14 grc-Benma- 
Big so bemessen, daB sich ein Teil uber die obere Oberflache des Innenflansches 
11 hinaus erstreckt, urn mit dem entfernten Endabschnitt 171 des Haltehebels 17 
in Anlage zu treten. 

10 

[0025] Der Haltehebel 17 ist an der oberen Flache des Innenflansches 11 uber 
irgendeine bekannte Haltevorrichtung befestigt. Beispielsweise wird wie in den 
Zeichnungen wiedergegeben ist, eine fedemde Schleife 172 an einem Ende des 
Hebels 17 gebildet, welches dem entfernten Endabschnitt 171 gegenOberliegt. 
15 Eine Mehrzahl von Vorsprtingen 1 5 ist an der oberen Flache des Innenflansches 
1 1 ausgebildet, welche von der Schleife 172 fest Qbergriffen werden. 

[0026] Eine Rippe 16 ist auf der oberen Flache des Innenflansches 11 ausgebildet 
und erstreckt sich entlang einer Seite des Haltehebels 17 zwischen den VorsprOn- 

20 gen 1 5 und der kreisformigen Ausnehmung 1 3, die das Planetenrad 14 aufnimmt. 
Somit verhindert die Rippe 16, daB der Haltehebel 17 sich in einer Richtung (In- 
nenrichtung) auf die Mitte des Steuerringes 10 hinbewegt, wahrend es jedoch dem 
Haltehebel 17 ermoglicht wird, in die entgegengesetzte Richtung (nach auBen ge- 
richtet) weg von der Mitte des Ringes 10 gebogen zu werden. Somit kann w§h- 

25 rend der entfemte Endabschnitt 1 71 mit dem Planetenrad 14 in Eingriff steht, das 
Planetenrad 14 sich in einer vorgegebenen Richtung drehen, jedoch nicht in die 
Gegenrichtung. Dies liegt daran, daB dann, wenn das Planetenrad 14 in der vor- 
gegebenen Richtung gedreht wird, die Zahne des Planetenrades 14 den entfern- 
ten Endabschnitt 171 des Haltehebels 17 nach auBen drOcken, so daB die Zahne 

30 durch den entfernten Endabschnitt 171 hindurchgreifen, urn das Planetenrad 14 in 
die vorgegebene Richtung zu drehen. Wenn das Planetenrad 14 in die Gegen- 
richtung gedreht wird, versuchen die Zahne des Planetenrades 14 den Haltehebel 
17 nach innen zu drucken, was durch die Rippe 16 verhindert wird. Somit bildet 
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der Haltehebel 17 ein Ratschensystem, welches es dem Planetenrad 14 ermOg- 
licht, in eine vorgegebene Richtung zu drehen, jedoch nicht in die Gegenrichtung. 



[0027] Wenn unter Bezugnahme auf Fig. 4 die Erfindung eingesetzt wird, urn bei- 
5 spielsweise eine Schleifscheibe 50 einer Schleifmaschine zu befestigen, ergreifl 
die Mutter eine Gewindeachse 52 der Schleifmaschine, wobei sich die Schleif- 
scheibe 50 sicher zwischen der Mutter und einer Scheibe Oder einer anderen 
Halterung 54 befindet. Die Mutter wird manuell auf die Gewindeachse 52 aufge- 
schraubt, wobei die Hochreibungsfiache 211 der Kappe 20 in physikalischen Ein- 
10 griff tritt mit der Schleifscheibe 50. Wenn die Schleifmaschine in Aktion versetzt 
wird, dreht sich die Schleifscheibe 50. Die Hochreibungsoberflache 21 1 der Kappe 
20 bewirkt, daft sich die Kappe 20 mit der Schleifscheibe 50 dreht. 



[0028] Unter besonderer Bezugnahme auf Fig. 5 dreht, urn die Mutter gemaft der 
15 vorliegenden Erfindung auf die Gewindeachse 6 aufzuschrauben, eine (nicht dar- 
gestellte) Bedienungsperson in einem anfanglichen Befestigungsvorgang den 
Steuerring 10 beispielsweise in die Richtung, die durch den Pfeil 40 angegeben 
ist. Die Planetenrader 14 werden angetrieben und umlaufen die Sonnenrader 23, 
33 mit dem Steuerring 10. Mit dem Eingriff in die Sonnenrader 23. 33 versuchen 
20 auch die Planetenrader 14 sich urn ihre eigenen Mittelachsen zu drehen in einer 
Richtung, wie dies durch den Pfeil 42 angegeben ist, wobei in der dargestellten 
Ausfuhrungsform versucht wird, den Haltehebel 17 in die Innenrichtung zu biegen. 
Die Innenausbiegung der Haltehebel 17 wird jedoch durch die Rippe 16 verhin- 
dert. Als Konsequenz kdnnen sich die Planetenrader 14 nicht urn ihre eigenen 
25 Achsen drehen und treiben somit die Sonnenrader 23, 33 an, daft sich diese mit 
dem Steuerring 10 drehen und die Mutter auf der Gewindeachse 52 anziehen. 

[0029] Unter besonderer Bezugnahme auf die Fig. 6, 6A und 6B tritt unter der Be- 
dingung, daft die Mutter anfangs manuell angezogen wurde, wenn die Schleifma- 
30 schine eingeschaltet wird und die Achse 52 sich zu drehen beginnt, eine Relativ- 
bewegung ein zwischen der Schleifscheibe 50 und der Achse 52 (aufgrund des 
losen Eingriffes zwischen der Mutter und der Achse 52), wodurch ein weiteres An- 
ziehen eingeleitet wird. Die Reibung zwischen der Schleifscheibe 50 und der 
Hochreibungsoberflache 21 1 der Kappe 20 bewirkt, daft sich die Kappe 20 mit 




der Schleifscheibe 50 in bezug auf die Basis 30 dreht in der Richtung, die durch 
den Pfeil 44 angegeben ist. Die Planetenrader 14 werden durch das zweite Son- 
nenrad 23 der Kappe 20 in Richtung des Pfeiles 46 getrieben. Die Planetenrader 
14 treiben wiederum das erste Sonnenrad 33 und somit die Basis 30, so daB sich 
diese in der gleichen Richtung dreht wie die Kappe 20 entsprechend der Richtung 
des Pfeiles 44. Die Drehung der Basis 30 zieht weiter die Mutter auf der Gewinde- 
achse 52 an. Somit wird die Mutter sicher und fest auf der Achse 52 angezogen, 
auch wenn die Mutter zu Beginn noch nicht fest angedreht war. 

[0030] Die Haltehebel 17 konnen so ausgestaltet sein, daB dann, wenn die ent- 
fernten Endabschnitte 171 der Haltearme 17 von einem Zahn des Planetenrades 
14 getroffen werden, ein Tick'-Gerausch erzeugt wird. Nachdem die Mutter voll- 
standig angezogen ist, so daB eine Relativrotation zwischen der Schleifscheibe 50 
und der Achse 52 nicht langer vorliegt, dreht sich das Planetenrad 14 nicht weiter 
und kein Tick"-Gerausch wird erzeugt. Hierdurch wird eine sensorische Anzeige 
bereitgestellt, die das vollstandige Anziehen der Mutter angibt. 

[0031] Unter Bezugnahme auf die Fig. 7, 7A und 7B dreht die Bedienungsperson 
den Steuerring 10, wenn die Mutter gelost und entfernt werden soil in eine entge- 
gensetzte Richtung, die durch den Pfeil 48 angegeben ist. Die Planetenrader 14 
werden angetrieben und drehen sich urn die Mittelachse des Steuerringes 10. Die 
Planetenrader 14 versuchen auch, sich urn ihre eigene Mittelachse zu drehen in 
die Richtung, die durch den Pfeil 46 angegeben ist, indem die Haltehebel 17 nach 
auBen gedrOckt werden. Das zweite Sonnenrad 23 der Kappe 20 ist jedoch fest 
aufgrund des Reibungseingriffes zwischen der oberen Reibungsflache 211 der 
Kappe 20 und der Schleifscheibe 50. Wenn somit der Steuerring 10 eine voile 
Drehung ausfOhrt, umlaufen die Planetenrader 14 vollstandig das zweite Sonnen- 
rad 23. Aufgrund des Unterschiedes derZahnzahl zwischen dem ersten und dem 
zweiten Sonnenrad 33, 23 ermoglicht das erste Sonnenrad 33 der Basis 30 eine 
Drehung mit den Planetenradern 14. Da die Zahnzahl des ersten Sonnenrades 33 
groBer ist als diejenige des zweiten Sonnenrades 23, wird somit das erste Son- 
nenrad 33 und damit die Basis 30 in die gleiche Richtung gedreht, wie der Steuer- 
ring 10 mit einer signifikanten Geschwindigkeitsreduktion hierzwischen. Die Re- 
duktion der Geschwindigkeit des ersten Sonnenrades 33 erhOht das Drehmoment, 



welches durch den Steuerring 10 auf die Basis 30 Qbertragen wird. Somit kann die 
Basis 30 leicht geldst werden, mit einem kleinen Drehmoment, welches auf den 
Steuerring 10 Qbertragen wird. 

[0032] Unter der Annahme, dali das erste Sonnenrad 33 zweiundreiliig ZShne 
aufweist und das zweite Sonnenrad 23 dreidig besitzt, wie dies zuvor diskutiert 
wurde, besitzen die Drehmomente, die auf das erste und das zweite Sonnenrad 
23, 33 Qbertragen werden, welches jeweils durch T1 und T2 reprSsentiert wird, die 
folgende Beziehung: 

T1 x (30/30) = T2x (2/32) 

woraus sich ergibt, daR T2 = 16 T1. Damit tritt eine bemerkenswerte Reduktion 
des Drehmomentes ein, welches erforderlich ist, urn die Mutter zu losen. 

[0033] Zusammenfassend besitzt die Sperrmutter einen Basisteil, welcher eine 
Innenbohrung mit einem Innengewinde aufweist sowie ein erstes Sonnenrad. Eine 
Kappe bildet ein zweites Sonnenrad, dessen Zahnzahl von derjenigen des ersten 
Sonnenrades unterscheidet. Die Kappe ist drehbar auf der Basis montiert, wobei 
das erste und das zweite Sonnenrad sich einander gegenQberliegen und koaxial 
zueinander angeordnet sind. Ein Steuerrad tragt Planetenrader, die sowohl mit 
dem ersten als auch mit dem zweiten Sonnenrad in Eingriff stehen. Die Mutter halt 
ein drehbares Element einer Rotationsmaschine fest auf der mit einem Gewinde 
versehenen Treibachse. Die Mutter wird eingangs lose angezogen auf der Achse 
durch eine manuelle Drehung des Steuerringes. Die Kappe besitzt eine Hochrei- 
bungsoberflSche, die mit dem drehbaren Element in Anlage steht. Wenn die Ach- 
se sich zu drehen beginnt, tritt eine Relativrotation ein zwischen dem drehbaren 
Element und der Achse, wodurch die Kappe veranlalit wird, sich in bezug auf die 
Basis zu drehen. Die Rotation der Kappe wird auf die Basis durch die Planetenra- 
der Qbertragen, urn die Mutter fest und vollstandig anzuziehen. Urn die Mutter zu 
I6sen, bewirkt eine manuelle Rotation des Steuerringes, daft die Basis sich hiermit 
in einer reduzierten Geschwindigkeit dreht aufgrund des Unterschiedes der Zahn- 
zahl zwischen der Kappe und der Basis. Ein kleines Drehmoment, welches auf 



den Steuerring Qbertragen wird, wird dann umgesetzt in ein groBes Drehmoment, 
welches auf die Basis einwirkt, urn die Mutter leicht zu losen. 

[0034] Es soli an dieser Stelle noch einmal ausdrucklich angegeben werden, dali 
es sich bei der vorangehenden Beschreibung lediglich urn eine solche beispiel- 
haften Charakters handelt und dali verschiedene AbSnderungen und Modifikatio- 
nen moglich sind, ohne dabei den Rahmen der Erfindung zu verlassen. 
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SchuteansprCiche 



1. Mutter, 

10 gekennzeichnet durch: 

ein erstes Element (30), welches ein erstes Sonnenrad (33) bildet, mit einer 
ersten Anzahl von ZShnen, die einen Zylinder (32) umgeben, welcher eine mit ei- 
nem Innengewinde versehene Bohrung (321) aufweist, wahrend das erste Son- 
is nenrad (33) einen Nominaldurchmesser besitzt, 

ein zweites Element (20), welches ein zweites Sonnenrad (23) bildet, mit 
einer zweiten Anzahl von Zahnen, die eine zweite Bohrung (221) umgeben, wel- 
che drehbar den Zylinder (32) des ersten Elementes (30) umgibt, wobei das 
zweite Sonnenrad (23) dem ersten Sonnenrad (33) gegenuberliegt und das zweite 
20 Sonnenrad (23) einen Nominaldurchmesser besitzt, der dem Nominaldurchmesser 
des ersten Sonnenrades (33) entspricht, 

einen Steuerring (10), der drehbar das erste und das zweite Sonnenrad (33, 
23) umgibt und drehbar mindestens ein Planetenrad (14) halt, dessen Zahne in die 
ZShne des ersten und des zweiten Sonnenrades (33, 23) eingreifen und 
25 eine Ratscheneinrichtung (17), die in die Zahne des Planetenrades (14) 

eingreift, welche ein Drehen des Planetenrades (14) in eine vorbestimmte erste 
Richtung gestattet und eine Drehung des Planetenrades (14) in die entgegenge- 
setzte Richtung verhindert. 

30 

2. Mutter gemaft Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daft das zweite Ele- 
ment (20) eine zweite Scheibe (21) besitzt, mit einer inneren Oberflache, welche 
dem ersten Element (30) gegenOberliegt, wobei eine Nabe (22) auf der In- 
nenoberflache der zweiten Scheibe (21) ausgebildet ist und eine Mittelbohrung 
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(221) besitzt, wobei die zahne des zweiten Sonnenrades (23) urn die Nabe (22) 
herum ausgebildet sind. 

s 3. Mutter gemaB einem der Anspruche 1 Oder 2, dadurch gekennzeichnet, 
daft das erste Element (30) eine erste Scheibe (31) besitzt mit einer inneren 
Oberflache, welche dem zweiten Element (20) gegenflberliegt, wobei der Zylinder 
(32), der auf der inneren Oberflache ausgebildet ist, sich durch die Mittelbohrung 
(221) des zweiten Elementes (20) hindurch erstreckt, wahrend die Zahne des er- 
10 sten Sonnenrades (33) urn den Zylinder (32) herum ausgebildet sind. 

4. Mutter gemali einem der vorangehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft der Zylinder (32) des ersten Elementes (30) sich durch die Mittel- 

15 bohrung (221) des zweiten Elementes (20) hindurch erstreckt und ein freies Ende 
besitzt, welches Qber die au&ere Oberflache des zweiten Elementes (20) hinaus- 
ragt, wobei eine Umfangsnut (322) am freien Ende des Zylinders (32) ausgebildet 
ist fur den Eingriff eines C-Ringes (34), welcher das zweite Element (20) auf dem 
Zylinder (32) des ersten Elementes (30) halt. 

20 

5. Mutter gemaii einem der vorangehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daR der Steuerring (10) einen Umfangsflansch (11) tragt, welcher eine 
kreisformige Ausnehmung (13) aufweist, zur Aufnahme des Planetenrades (14). 

25 

6. Mutter gemaR einem der vorangehenden AnsprQche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft der Steuerring (10) eine Auftenwand (12) besitzt, die das erste und 
das zweite Element (30, 20) umgibt, wobei auf der aufteren Oberflache der 

30 Auftenwandung (12) Hohlkehlen zur Erhdhung der Griffigkeit des Steuerringes 
(10) ausgebildet sind. 
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7. Mutter gemSR einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Ratscheneinrichtung einen biegbaren Hebel (17) umfalit, dessen 
erstes Ende (172) am Steuenring (10) befestigt ist, wahrend das gegenilberliegen- 
de zweite Ende (171) in die Zahne des Planetenrades (14) eingreift, wahrend eine 

5 Rippe (16) an dem Steuerring (10) ausgebildet ist und sich entlang einer Seite des 
biegbaren Hebels (17) erstreckt, wobei durch eine Rotation des Planetenrades 
(14) in eine erste Richtung der biegbare Hebel (17) von der Rippe (16) wegdrtlck- 
bar ist, wahrend eine Rotation des Planetenrades (14) in einer zweiten Richtung 
durch die Rippe (16), die sich entlang der Seite des biegbaren Armes (17) er- 
10 streckt, verhindert ist. 

8. Mutter gemali Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dad das erste Ende 
des biegbaren Hebels (17) eine flexible Schleife (172) bildet, die fest eine Mehr- 

15 zahl von Vorsprtingen (15) am Steuerring (10) ilbergreift. 

9. Mutter gemali einem der vorangehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Innengewinde (321) des ersten Elementes (30) im Gewindeein- 

20 griff mit der Gewindedrehachse (52) einer drehbaren Einrichtung fiihrbar ist durch 
manuelles Drehen des Steuerringes in einer solchen Richtung, dali sich das Pla- 
netenrad (14) nicht zu drehen vermag, jedoch das erste Sonnenrad (33) umlauft 
zur losen Befestigung des ersten Elementes (30) auf der Gewindeachse (52), wo- 
bei das zweite Element (20) eine auliere Reibflache (221) mit hohem Reibungs- 

25 koeffizienten besitzt, die in Reibeingriff mit dem drehbaren Element (50) der Dre- 
heinrichtung steht, wobei durch die Drehung des drehbaren Elementes (50) das 
zweite Element (20) uber den Reibeingriff in Rotation versetzbar ist und das 
zweite Sonnenrad (23) das Planetenrad (14) derart tragt, daB das erste Sonnen- 
rad (33) das erste Element (30) auf der Gewindeachse (52) anzieht. 

30 

10. Mutter gemali Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dad die zweite Zahn- 
zahl des zweiten Sonnenrades (23) kleiner ist als die erste Zahnzahl des ersten 
Sonnenrades (33), wobei durch Drehung des Steuerrings (10) in einer vorbe- 
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stimmten Richtung die Mutter von der Gewindeachse (52) losbar ist uber eine Re- 
duktion der Rotationsgeschwindigkeit zwischen dem Steuerring (10) und dem er- 
sten Element (30). 

5 

11. Mutter gemali einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dali die zweite Zahnzahl sich von der ersten Zahnzahl zur Geschwindig- 
keitsreduktion unterscheidet. 

10 

12. Mutter gemaft Anspruch 1 1 , dadurch gekennzeichnet, daft die zweite Zahn- 
zahl kleiner ist als die erste Zahnzahl. 

15 13. Mutter gemaft einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daR der Steuerring (10) zwei Planetenrader (14) tragt, die einander dia- 
metral gegenuberliegen. 

20 14. Mutter gemali Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, daft durch eine Dre- 
hung des zweiten Elementes (20) mit dem drehbaren Element (50) relativ zum 
ersten Element (30) ein Gerausch erzeugbar ist. 

25 15. Mutter gemaft Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, daft durch die Rota- 
tion des zweiten Elementes (20) mit dem drehbaren Element (50) der biegbare 
Hebel (17) wiederholt mit den Zahnen des Planetenrades (14) unter Gerauschbil- 
dungzum Eingriff fQhrbar ist. 




FIG.2A 




FIG. 2B 
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FIG. 4 
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FIG. 7 
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